EFOP 5.2.6-20 (Orszagos Intézetek transznacionalis és innovacios fejlesztései)
Beérkezett eszkozok

Az orszagos intézetek fejlesztésére kiirt EFOP 5.2.6-20 palyéazaton Intézetiink 1 263 914 110
Ft tamogatast nyert el.

A palyazaton elnyert 6sszegbdl elsdsorban eszkzbeszerzést végeztiink. A fejlesztés
eredményeként kiépiilt egy j kozponti Humankinezioldgiai laboratérium, mely a kezelési
terveik alapjan fogadja a betegeket. Tovabbi 12 eszkoz keriilt a fekvdbeteg ellatod osztalyokra,
ahol a mindennapi terapiak szerves részeként alkalmazzak ezeket az ott dolgozo
mozgasterapeutak.

A pélyazat keretében elnyert és beszerzett eszkozok beérkeztek az Intézetbe. fgy a 2022
végére kitlizott cél, hogy olyan Uj eljarasok jelenjenek meg a stilyos kozponti idegrendszeri
sériiltek kezelésében, amelyek ez idaig nem voltak jelen a magyarorszagi neurorehabilitacios
ellatasban, maradéktalanul teljesiilhet.

1 db Erigo Basic — mobilizalast és vertikalizalast segitd eszkodz

2 db ArmeoSenso — felsévégtagi, szenzoros érzékeléssel, kiterjedt visszacsatolassal és
kiértékeléssel rendelkezd eszkdz

1 db ArmeoSpring — fels6 végtagi funkciofejlesztést segitd, vizualis visszacsatolassal
rendelkezd interaktiv reedukacios terapias eszkoz

4 db L-300 Go System - vezeték nélkiili FES rendszer also végtagra

4 db H-200 Wireless System — vezeték nélkiili FES rendszer felso végtagra

1 db C MILL VR — visszacsatolasi rendszeren alapulo, a jaras gyakorlasat segit6 futopad,
allithaté mértéki testsuly tehermentesitéssel és jaras analizissel

1 db Vibramoov — célzott rezgésekkel végzett proprioceptiv stimulalasra szolgald eszkoz-
rendszer

1 db P Walk — 3 m- es jaroplatformmal rendelkez6, jarast és testtartast diagnosztizald eszkoz
1 db AMADEO - robot altal tdmogatott ujj-kéz terapids eszkdz

1 db DIEGO — kar és vall funkcio javitasa robot tdimogatassal

1 db MYRO — kar és kéz motoros készségeinek javitasara szolgald eszkoz

1 db TYMO - egyensuly fejlesztésére szolgalo eszkoz

1 db TYROSTATION — munkaallomas a TYMO és PABLO eszk6zokhoz

2 db EKSO NR — jaras gjratanulast szolgalé exoskeleton

1 db OMEGO - als6 végtagi funkci6 interaktiv, személyre szabott javitasara szolgalo eszkoz
1 db Gloreha Sinfonia — robotikus eszkoz, felsdvégtagi funkci6 javitasara, valos targyakkal
torténd gyakorlasra

1 db Diers — komplex futdopados jarasanalizalod rendszer izometrias erémérével és
talpnyomasmérdvel

Az eszk6z0k alkalmazésa sordn megszerzett ismereteket az Intézet nem csak sajat
munkatdrsai szamara biztositja, hanem az 0j technologiaval megismerteti az egyetemi
hallgatokat és a mar végzett szakembereket is. Amennyiben a miikddési finanszirozas kérdése
megoldodik (NEAK altal finanszirozottd valik ez a terdpia), még nagyobb szamban lesz
lehetdség betegek kezelésére.

A projekt futamideje: 2021.02.01. — 2022. 12. 31.



